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Forkortet manual ST300 Introduktion

Introduktion

Denne forkortede manual beskriver kort den eksterne ledningsfering, terminalerne, tastaturet, hurtigstartstrinnene
samt nogle vigtige funktionsparameterindstillinger og de mest almindeligt forekommende fejl og deres Igsninger
for frekvensomformere i Sourcetronic ST300-serien.

Bes@g www.sourcetronic.com for at fa flere oplysninger eller se den detaljerede fulde version af e-manualen.

Advarsel!

Denne vejledning indeholder kun de mest grundlaeggende oplysninger om installation og idriftseettelse.
Manglende overholdelse af sikkerhedsanvisningerne og installations- og idriftssettelsesanvisningerne i
A den tilsvarende dokumentation kan fare til ulykker, herunder beskadigelse af apparatet, kveestelser eller
endda dgdsfald.

Kun uddannede og kvalificerede specialister ma udfgre det pagaeldende arbejde!

Fare!

Udfer aldrig arbejde som f.eks. ledningsfering, inspektion eller udskiftning af komponenter, mens strem-
ﬁ forsyningen er teendt. For du udferer dette arbejde, skal du sikre dig, at alle indgangsstremforsyninger er
frakoblet, og vente mindst den tid, der er angivet pa omformeren (min. 5 minutter for ST300-modeller),

eller indtil DC-busspaendingen er mindre end 36 V.
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Forkortet manual ST300 Ekstern ledningsfering

1 Ekstern ledningsfering
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Figur 1-1 Systemkonfiguration
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Forkortet manual ST300 Terminaler

2 Terminaler
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Forkortet manual ST300 Terminaler

Bord 2-1 Beskrivelser af terminaler

Terminal Beskrivelse
Terminal til hovedkredslgb
R,S, T 3PH (eller 1PH) AC-indgangsterminaler, forbundet til nettet.
U, v,w 3PH (eller 1PH) AC-udgangsterminaler, typisk forbundet til motoren.
(+)
Tilslut til de eksterne bremsemodstandsterminaler.
PB
@ PE | Terminaler til jordforbindelse. PE-terminalerne pa hver maskine skal jordes palideligt.
Terminaler til kontrolkredslab
+10V Lokal stremforsyning pa 10 V
Al Analog indgang. Omrade: 0-10 V eller 0-20 mA. DIP-kontakten bruges til at indstille, om der skal bruges
spaending eller strgm til indgangen.
Al2 Analog indgang. Omrade: 0-10 V
GND Referencemasse for +10 V og +24 V hjeelpespaendingskilder til de analoge og digitale terminaler.
AO1 Analogt output. Omrade: 0-10 V eller 0-20 mA
RO1A
ROB Releeudgang. RO1A: NO; RO1B: NC; RO1C: feelles
Kontaktkapacitet: 3 A/AC 250 V, 1 A/DC 30 V
RO1C
Y1 Afbryderkapacitet: 50 mA/30 V. Udgangsfrekvensomrade: 0-1 kHz
485+ RS485 differentiel signalkommunikationsport. Standardkommunikationsgraensefladen skal bruge af-
skaermet snoet par. Bestem, om den 120 Q terminaltilpasningsmodstand for RS485-kommunikation skal
485- tilsluttes via DIP-kontakten eller jumperen.
+24V Brugerens stremforsyning leveres af omformeren. Maks. udgangsstrgm: 100 mA
Programmerbare digitale indgangsterminaler (hvis funktioner kan indstilles via specifikke parametre):
S1-54 . Indgangsomréade for hgijt niveau: 10-30 V
. Indgangsomrade for lavt niveau: 0-5 V
. Maks. indgangsfrekvens: 1 kHz
Kanal til bade hgjhastigheds-pulsindgang og digital indgang:
HDIA . Maks. indgangsfrekvens: 50 kHz
. Anvendelsesgrad: 30-70%.
Indgange til sikkert drejningsmoment (STO):
H1 . STO redundant indgang, forbundet til den eksterne NC-kontakt. Nar kontakten abnes, virker STO,
og omformeren stopper output.
. Ledninger til sikkerhedsindgangssignaler bruger afskaermede ledninger, hvis leengde er inden for
25m.
H2 . H1- og H2-terminalerne er som standard kortsluttet til +24 V. Fjern jumperen fra terminalerne, for
du bruger STO-funktionen.
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Tastatur

3 Tastatur

Du kan bruge omformerens standard LED-tastatur til at starte og stoppe enheden, laese data og konfigurere for-

skellige parametre. Se den fulde e-manual for mere detaljerede oplysninger om betjening af tastaturet.

Digital display
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Forward/Reverse
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Operation control
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Programming/shortcut
multifunction key

Run key

Figur 3-1 Standard-tastatur
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Displayomradet viser en 5-cifret veerdi, herunder fejlalarmkode, indstillet frekvens, udgangsfrekvens og funktions-

statusdata.
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Figur 3-2 Skaermomrade
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Forkortet manual ST300 Hurtig start

4 Hurtig start
4.1 Tjek for opstart

A . Serg for, at alle terminaler er forsvarligt forbundet.

. Serg for, at motoreffekten svarer til omformerens.

4.2 Forste operation

Nar du har sikret dig, at ledningerne og stremforsyningen er korrekte, skal du lukke vekselstremsafbryderen pa
omformerens indgangsside for at teende den. Tastaturet viser 8.8.8.8.8. ved opstart, efterfulgt af den indstillede
frekvens (f.eks. 50,00 Hz), hvilket indikerer, at omformeren er initialiseret og klar til drift.

Flowdiagrammet for hurtig start er som folger:

Power on after the wiring is
connected properly

Restore to default values

Motor
selection
(P02.00 or

Set running command
channel (P00.01, P00.02)

Set running frequency
(P00.06)

Asynchronous

Synchronous Set speed running
motor (AM)

motor (SM) control mode (P00.00)

Set the motor parameters Set the motor parameters ¢ ¢ ¢
(P02.01-P02.05) as per the| (P02.15-P02.19) as per the| SVC 0 (P00.00=0) SVC 1 (P00.00=1) SVPWEA
motor te motor (P00.00=2)
| | | { l
Press QUICKIJOG to start Set vector control Set vector control Set V/F parameters
ot run parameters in P03 ¢ .
pi lparameters in P03 grou in P04 group
group
If the motor rotates in an incorrect ‘ | ‘
direction, power off and exchange
the motor wires of any two phases, Set start/stop control
and power on again parameters in P01
+ group
Set autotuning mode
(P00.15)
Give the running
¢ ¢ command to run

Set P00.15=1 to perform H Set P00.15=2 to perform ‘ Set P00.15=3 to perform

rotary static autotuning 1 static autotuning 2 - Give the stop command
I | ] to stop

Press RUN to start autotuning

(Automatically stop once
finished

Figur 4-1 Flowchart for hurtig start
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Forkortet manual ST300 Funktionsparametre

5 Funktionsparametre

Kun nogle fa af de mest almindelige funktionsparametre og typiske veerdier er kort beskrevet nedenfor.

"o" angiver, at veerdien af parameteren kan sendres, nar omformeren er i stop- eller driftstilstand.
"©" angiver, at veerdien af parameteren ikke kan sendres, mens omformeren er i drift.

"e" angiver, at veerdien af parameteren genkendes og gemmes, men ikke kan sendres.

(omformeren kontrollerer automatisk parameteraendringer og begraenser dem for at forhindre ugyldige indstillin-
ger).

Bord 5-1 Uddrag af de mest almindelige funktionsparametre

Funktions- Modifi-
Navn Beskrivelse Standard
kode cerbar?
0:SVC 0
P00.00 | Hastighedskontroltilstand | 1: SVC 1 2 ©

2: Kontroltilstand for rumspaendingsvektor

0: Tastatur
Kanal for
P00.01 1: Terminaler 0 o
betjeningskommandoer
2: Kommunikation

P00.03 Maks. udgangsfrekvens | P00.04-599,00 Hz 50,00 Hz ]
@vre graense for
P00.04 P00.05-P00.03 50,00 Hz ©
driftsfrekvens

Nedre greense for

P00.05 0,00 Hz-P00.04 0,00 Hz [©)
driftsfrekvens
0: Tastatur (P00.10)
Kanal til 1: A1
P00.06 0 o

T AI2
T AI3

frekvensreference A

: HDIA

2

3

4

5: Simpelt PLC-program
P00.07 Kanal ti 6: Hastighedsdrift i flere trin 1 °
7
8

frekvensreference B . PID-kontrol

: Modbus-kommunikation

Indstilling af frekvensen
P00.10 0,00 Hz-P00.03 50,00 Hz o
via tastaturet

P00.11 ACC-tid 1 Model-
0,0-3600,0 s . ©
P00.12 DEC-tid 1 afhaengig

v1.0 7



Forkortet manual ST300

Funktionsparametre

0: Ker i standardretningen (fremad)
P00.13 Lebende retning 1: Kgr i modsat retning (bagleens) 0 o
2: Deaktiverer bagleens kersel
0: Deaktiveret
Autotuning af 1: Roterende autotuning 1
P00.15 0 [©)
motorparametre 2: Statisk autotuning 1 (omfattende)
3: Statisk autotuning 2 (delvis autotuning)
0: Deaktiveret
Funktion Parameter 1: Nulstil til standardveerdier (ekskl. motorparametre)
P00.18 0 [©)
Reset 2: Slet fejlregistreringer
3: Las alle funktionskoder
0: Direkte start
P01.00 Starttilstand 0 ©
1: Start efter DC-bremsning
0: Decelerér til stop
P01.08 Stop-tilstand 0 o
1: Ker til stop
Startfrekvens for
P01.09 0,00 Hz-P00.03 0,00 Hz o
DC-bremsning
PO1.11 DC-bremsestrgm 0,0-100,0% 0,0% o
P01.12 DC-bremsetid 0,00-50,00 s 0,00 s o
Terminalbaseret 0: Terminalbaserede betjeningskommandoer er ugyldige
beskyttelse af ved opstart
P01.18 0 ©
betjeningskommandoer | 1: Terminalbaserede betjeningskommandoer er gyldige
ved opstart ved opstart
0: Asynkronmotor (AM)
P02.00 Type af motor 1 0 ©
1: Synkronmotor (SM)
Model-
P02.01 Nominel effekt af AM 1 | 0,1-3000,0 kW [©)
afhaengig
Nominel frekvens for
P02.02 0,01 Hz-P00.03 50,00 Hz [©)
AM 1
Nominel hastighed for Model-
P02.03 1-60000 RPM ©
AM 1 afhaengig
Nominel spaending for Model-
P02.04 0-1200 V ©
AM 1 afheengig
Model-
P02.05 Nominel strgm for AM 1 | 0,8-6000,0 A [©)
afheengig
Model-
P02.15 Nominel effekt af SM 1 | 0,1-3000,0 kW [©)
afhaengig
v1.0 8
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Funktionsparametre

P02.16 | Nominel frekvens for SM 1| 0,01 Hz-P00.03 50,00 Hz ©
P02.17 Antal polpar SM 1 1-128 2
Nominel spaending for Model-
P02.18 0-1200 V ©
SM1 afhaengig
Model-
P02.19 Nominel strgm for SM 1 | 0,8-6000,0 A ©
afhaengig
P02.23 Mod-EMF af SM 1 0-10000 300 o
P03.00 |Speed-Loop Prop. Gain 1| 0,0-200,0 20,0 o
Speed-Loop Integral
P03.01 0,000-10,000 s 0,200 s o
Time 1
P03.03 |Speed-Loop Prop. Gain 2| 0,0-200,0 20,0 o
Speed-Loop Integral
P03.04 0,000-10,000 s 0,200 s o
Time 2
0-1: Tastatur (P03.12)
2: Al
3: AI2
Kanal til indstilling af
P03.11 4: AI3 0 o
drejningsmoment
5: Pulsfrekvens HDI
6: Drejningsmoment i flere trin
7: Modbus-kommunikation
@get drejningsmoment
P04.01 0,0% (automatisk momentforagelse); 0,1%-10,0%. 0,0% o
for motor 1
VIF-
P04.09 |slipkompensationsforsteer| 0,0-200,0% 100,0% o
kning af motor 1
Kontrolfaktor for
P04.10 lavfrekvent oscillationi | 0-100 10 o
motor 1
Haojfrekvent
P04.11 oscillationskontrolfaktor | 0-100 10 o
for motor 1
P05.01 S1-funktion 0-95 (for den komplette liste, se den fulde e-manual) 1 ©
P05.02 S2-funktion 0: Ingen funktion valgt 4 ©
1: Fremadrettet drift
P05.03 S3-funktion 7 ©
2: Operation med bagleens kersel
P05.04 S4-funktion 3: Tre-leder kontroltilstand 0 ©
P05.05 S5-funktion 4: Jog fremad 0 ©
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Funktionsparametre

P05.06 S6-funktion 5: Jog baglaens 0

P05.07 S7-funktion 6: Kysttil stop 0
7: Nulstil fejl

P05.08 S8-funktion 8: Seet kersel pa pause 0
9: Ekstern fejlindgang

P05.09 HDIA-funktion 10: @g frekvensindstillingen (UP) 0
11: Saenk frekvensindstillingen (DOWN)

P05.37 Al2 nedre graense -10,00 V-P05.39 -10,00 V

P05.39 Al2 gvre greense P05.37-10,00 V 10,00 V
0-63 (for den komplette liste, se den fulde e-manual)
0: Deaktiveret

P06.01 Y1-udgang 1: | drift (kerer) 0
2: Fremadrettet drift
3: Omvendt drift
4: Jogging
5: omformer i fejltilstand

P06.03 RO1-udgang 6: Registrering af frekvensniveau FDT1 1
7: Registrering af frekvensniveau FDT2
8: Frekvens naet
0-63 (for den komplette liste, se den fulde e-manual)
0: Driftsfrekvens (100% svarer til maks. udgangsfrekvens)
1: Indstil frekvens (100% svarer til maks. udgangsfrekvens)
2: Ramp-referencefrekvens (100 % svarer til maks. ud-
gangsfrekvens)
3: Omdrejningshastighed (100% svarer til den hastighed,
der svarer til den maksimale udgangsfrekvens)
4: Udgangsstrem (100 % svarer til det dobbelte af omfor-
merens nominelle strgm)

P06.14 AO1-udgang 5: Udgangsstrem (100 % svarer til det dobbelte af motorens 0
nominelle stram)
6: Udgangsspaending (100 % svarer til 1,5 gange omforme-
rens nominelle spaending)
7: Udgangseffekt (100 % svarer til det dobbelte af motorens
nominelle effekt)
8: Indstil drejningsmoment (100 % svarer til det dobbelte af
motorens nominelle drejningsmoment)
9: Udgangsmoment (Absolut veerdi, 100% svarer til det
dobbelte af motorens nominelle drejningsmoment)

P06.17- | AO1-udgang evre/nedre

P06.21 graenseindstillinger Se den fulde e-manual for detaljer.

v1.0
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Funktionsparametre

P07.00

Brugeradgangskode

0-65535

0

P14.00

Lokal

kommunikationsadresse

1-247
Bemaerk: Kommunikationsadressen for en slave kan ikke

saettes til 0.

P14.01

Kommunikation Baud
Rate

0: 1200 bps
1: 2400 bps
2: 4800 bps
3: 9600 bps
4: 19 200 bps
5: 38 400 bps
6: 57 600 bps
7:115 200 bps

P14.02

Indstilling af
databitkontrol

=4

Ingen kontrol (N, 8, 1) for RTU

N

: Jaevn kontrol (E, 8, 1) for RTU
Ulige kontrol (O, 8, 1) for RTU
Ingen kontrol (N, 8, 2) for RTU
Jeevn kontrol (E, 8, 2) for RTU
Ulige kontrol (O, 8, 2) for RTU

v1.0
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Almindelige fejl og lesninger

6 Almindelige fejl og lesninger

Bord 6-1 De mest almindelige mulige fejl

Fejl-
L Fejltype Mulig arsag Lesning
kode
e g ACC/DEC-tiden.
E4 Overstrgm under e Forgg netspaendingen.
ACC . o Veelg en omformer med hgjere effekt.
¢ ACC/DEC-tiden er for kort.
i ¢ Kontroller, om motoren er blokeret, om
¢ Netspeendingen er for lav. .
der er en kortslutning, eller om der er
o omformerens effekt er for lav.
fejl pa belastningsenheden.
Overstrom under | e Der opstod en forbigdende belastning el- i
E5 o Kontrollér, om omformerens 3PH-ud-
DEC ler en undtagelse. .
i gangsspaending og motorens 3PH-
« Ubalance i udgangsstremmen ved 3PH.
i . modstand er ubalancerede.
o Steerke eksterne interferenskilder (kon- . . . .
. e Tjek for kilder til staerk interferens.
Overstrgm ved drift taktorskift/forkert jordforbindelse).
(Serg for, at motorkablet er langt vaek
E6 med konstant ‘
ra kontaktoren, og at systemet har en
hastighed g atsy
palidelig jordforbindelse).
Overspeending e Jg ACC/DEC-tiden.
E7 under ACC e ACC/DEC-tiden er for kort. « Kontroller indgangsspaendingen.
e Der er opstaet en fejl i indgangsspaen- |e Vent, indtil motoren stopper jaevnt, og
E8 Overspanding dingen. start derefter omformeren.
under DEC . X
* Motoren starter under rotation. o Installer dynamiske bremsekompo-
Overspaending ved |e Lastens energiudnyttelse er for hgj. nenter eller regenerative enheder.
E9 drift med konstant | e Dynamisk bremsning er deaktiveret. o Indstil parametrene for den dynamiske
hastighed bremsefunktion.
B * Netspaendingen er for lav. o Forgg netspaendingen.
us-
E10 . | * Unormal spaendingsvisning. « Kontakt producenten.
underspaendingsfejl .
e Unormal lukning af bufferkontaktor. o Kontakt producenten.
* Netspaendingen er for lav. ¢ Forgg netspaendingen.
X e Den nominelle motorstrgm er indstillet [ ¢ Nulstil den nominelle motorstrem i mo-
Overbelastning af
E11 ‘ forkert. torparametergruppen.
motor
* Motoren er gaet i sta, eller belastningen | e Kontrollér belastningen, og juster veer-
aendrer sig pludselig for meget. dien for momentforsteerkning.
e ACC er for hurtig.
¢ Forgg ACC-tiden.
* Motoren genstarter, mens den roterer.
omformer- i e Undga genstart efter et stop.
E12 . o Netspaendingen er for lav. X
overbelastning . . e Forgg netspaendingen.
* Belastningen er for hgj.
o Veelg en omformer med mere effekt.
« omformerens effekt er for lav.
o Fasetab eller steerke udsving ved RST- [ e Kontrollér, at indgangsstremmen er
E13 Input fasetab indgangene. normal, og at indgangskablerne sidder
e Skruerne pa indgangssiden er lgse. fast.
v1.0
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Almindelige fejl og lesninger

Konfigurer P11.00 for at skjule fejlen.

Udgangskablerne er gdelagte eller kort-
sluttet til jord.

Kontrollér udgangskablerne, og udskift

dem om ngdvendigt.

E14 Udgangsfasetab . e Kontroller, om der er store udsving i
o UVW-fasetab (eller belastningens tre X .
K belastningen eller ubalance i motorens
faser er meget asymmetriske)
3PH-modstand.
o Udluft Iuftkanalen, eller udskift kele-
o Luftkanalen er blokeret, eller kaleventi-
. . ventilatoren.
Overophedning af latoren er beskadiget. -
E16 ) ) . ¢ Serg for god ventilation for at reducere
invertermodul ¢ Den omgivende temperatur er for hgj. }
K . i omgivelsestemperaturen.
o Langvarig overbelastningsdrift.
e Veelg en omformer med mere effekt.
¢ Indstil en passende baud-hastighed.
o Forkert baud-hastighed. o Kontrollér ledningsfgringen til kommu-
RS485 ¢ Fejl i kommunikationslinjen. nikationsporten.
E18 . | Forkert kommunikationsadresse. e Indstil  kommunikationsadressen kor-
kommunikationsfejl o . .
e Kommunikationen lider under alvorlig rekt
interferens. e Brug afskeermede kabler for at for-
bedre interferensdeempningen.
. o Udskift omformer-modellen, eller brug
e Motorens effekt stemmer ikke overens K
. VI/F-kontrolfunktionen.
med omformerens effekt. Denne fejl kan .
A K o Kontrollér motorledningerne, motorty-
opsta, hvis ydelsesforskellen er > 5 ef- o
pen og parameterindstillingerne.
fektklasser.
Fejl i motorens . . « Aflast motoren, og gentag autotuning.
E20 . * Motorparametrene er indstillet forkert. i
autotuning X . e Kontrollér, om den gvre frekvens-
e Parametre efter autotuning afviger me- .
greense er stgrre end 2/3 af den nomi-
get fra standardparametre.
i . nelle frekvens.
o Timeout for autotuning. i .
o ) e Reducer indstillingen af pulsstrem-
e Pulsstremmen er indstillet for haijt.
men.
* Tjek for overbelastning, og tiden for re-
gistrering af hastighedsafvigelse eller
Fel ACC/DEC-tiden.
ejli
E34 . ! i o Lasten er for tung eller sidder fast. o Kontrollér indstillingerne for motorpa-
hastighedsafvigelse .
rametrene, og gentag autotuningen.
e Sgrg for, at parametrene for ha-
stighedsregulering er indstillet korrekt.
e Tjek for overbelastning eller stands-
. . . ning.
* Der opstod en fejl under indleesningen. )
. . ¢ Kontrollér motorparametrene og ind-
e SM-parametre er indstillet forkert. .
X . stillingerne for back EMF.
» X e Parametrene efter autotuning er ungj- .
E35 Fejljustering X o Gentag autotuning af motorparametre.
agtige. . . . .
. . e Forgg tiden for registrering af juste-
« omformeren er ikke tilsluttet motoren. . i
ringsfejl.
e Brug af fluxsveekkelse. . .
o Indstil fluxsveekkelseskoefficienten og
de aktuelle loop-parametre igen.
v1.0 13
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Appendiks A Data om energieffektivitet

Bord A-1 Relative tab og IE-klasse for omformerer i ST300-serien

Relativt tab (%) Standby-| IE-
Produktmodel
(0;25) | (0;50) | (0;100) | (50;25) | (50;50) | (50;100) | (90;50) | (90;100) | tab (W) |klasse
ST300-0R4G1 2,2 2,3 2,7 0,8 1,3 15 0,9 1,7 5 IE2
ST300-0R7G1 1,5 1,8 2,4 0,8 1,4 24 1,0 2,4 5 IE2
ST300-1R5G1 1,2 1,1 1,8 0,9 1,1 2,1 0,7 2,0 5 IE2
ST300-2R2G1 0,9 1,2 1,6 0,9 1,2 21 1,2 2,2 5 IE2
ST300-0R7G3 1,5 0,9 0,3 2,5 1,2 0,8 2,0 1,6 7 IE2
ST300-1R5G3 2,4 1,6 54 1.1 1,3 2,0 1,4 2,2 7 IE2
ST300-2R2G3 0,6 0,8 1,5 0,5 0,8 1,6 0,8 1,9 8 IE2
ST300-003G3 0,7 0,6 0,3 0,8 1,0 1.1 1,8 1,8 8 IE2
ST300-004G3 1,3 1,6 2,6 1,2 1,8 2,7 1,5 29 8 IE2
ST300-5R5G3 0,7 0,9 1,6 0,6 1,0 1,8 0,9 1,9 9 IE2
ST300-7R7G3 0,4 0,7 0,4 0,3 0,5 1,4 0,6 2,7 9 IE2
Bord A-2 Nominelle specifikationer for omformerer i ST300-serien
Tilsyneladende | Udgangseffekt |Indgangsstrem [ Udgangsstrem | Maks. arbejds- Nominel effekt
Produktmodel
effekt (kVA) (kW) (A) (A) temperatur frekvens
ST300-0R4G1 0,9 0,4 6,5 25
ST300-0R7G1 1,6 0,75 1 4,2
ST300-1R5G1 2,8 1,5 18 7,5
ST300-2R2G1 3,8 2,2 24,3 10
ST300-0R7G3 1,6 075 45 25 50 Hz eller
60 Hz
ST300-1R5G3 2,5 1,5 6,5 3,7 50°C
Tilladt omrade:
ST300-2R2G3 3,9 2,2 8,8 55 47-63 Hz
ST300-003G3 5,1 3 12,2 75
ST300-004G3 6,4 4 15,6 9,5
ST300-5R5G3 9,2 55 22,3 14
ST300-7R5G3 121 75 28,7 18,5
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